


Блок шема управљачког система

 Нема повратне спреге
 Реаговање на улаз на 

веома предвидљив 
начин без обзира на 

Управљачк
и систем

x(t) – улазна 
величина

u(t) – управљачка 
промјенљива/сигналначин без обзира на 

излаз Процес или 
објекат 

управљања

промјенљива/сигнал

y(t) – управљана 
величина

z(t) –
поремећај



Блок шема система аутоматског 
управљања

Управљачк
и систем

Управљачк
и систем

x(t) – задана/улазна 
величина

u(t) – управљачка 
промјенљива

Процес или 
објекат 

управљања

Процес или 
објекат 

управљања

промјенљива

y(t) – управљана 
величина

z(t) –
поремећај

Систем са дјелимичном компензацијом



Блок шема система управљања

Програмски 
уређај

Управљачка 
јединица

x

z1 z2 z3 zn...
Управљачки систем

уређај јединица

Извршни орган Процес/објект 
управљања

m – управљачко
дјеловање

u

y



Предности и недостаци
Недостатак Предност

 Непостојање потпуне 
компензације управљане 
величине

 Цијена
 Стабилност

величине


